MRP-63 — parametry techniczne

SP - éruba przesuwna

i Na n h M, Ny v P1 Min | Quan Ps Qus f
S |mm/obr| Nm |1/min|mm/s| kW Nm kN kw kN
75 1025|019 ( 0,80 | 23,9 2800 373|177 | 60 | 11,8 | 15 | 10,0 | 1,18
10 | 0,25 | 0,18 | 0,60 | 18,5 280 | 1,50 | 51 | 13,2 | 1,5 | 13,2 | 1,00
7,5 0,24 | 0,19 | 0,80 | 23,9 18,7 | 1,16 79 (151 | 1,1 | 14,3 | 1,05
10 | 0,24 | 0,18 | 0,60 | 18,5 140| 098 | 6,7 | 16,6 | 0,75 | 12,7 | 1,30
16 | 023|017 | 0,38 | 12,3 88 | 075| 51 (19,4 | 0,75 | 19,4 | 1,00
19,5 | 0,22 | 0,16 | 0,31 | 10,9 72 (068 | 46 |21,0 055 |17,1| 1,23
245 | 022 | 0,14 | 0,24 | 9,5 57 | 060 | 41 |226 | 055 | 20,7 | 1,09
32 | 020 |012]|019 | 86 |1400| 44 | 053 | 36 | 244 0,55 | 251 | 097
39 0,19 | 0,11 | 0,15 | 7,7 3,6 | 047 32 | 255 0,37 | 199 | 1,28
49 | 0,18 | 0,10 | 0,12 | 6,8 29 | 041 | 28 | 26,4 | 037 | 23,6 | 1,12
66 | 0,17 | 0,09 | 0,09 | 5,9 21 | 036 | 25 | 284 | 037|293 | 097
8 | 0,16 | 0,08 | 0,08 | 5,3 1,8 (033 | 23 |303| 025|227 | 1,34
100 | 0,14 | 0,07 | 0,06 | 4,6 14 | 032 | 22 | 327 | 0,25 | 25,8 | 1,27
SO - $ruba obrotowa
i N n h M, Ny v P1 Min | Qan Ps Qus f
S |mm/obr| Nm |1/min|mm/s| kW Nm kN kw kN
75 1024 | 0,18 | 0,93 | 29,0 2800 43,6 | 2,14 | 73 | 11,8 | 2,2 | 12,1 | 0,97
10 | 0,24 | 0,17 | 0,70 | 22,4 32,7 | 181 | 62 (13,2 | 15 | 109 | 1,21
75 1023 | 0,18 | 0,93 | 29,0 21,8 | 1,40 | 96 | 151 | 1,1 | 11,8 | 1,28
10 0,23 | 0,17 | 0,70 | 22,4 16,3 | 1,18 8,1 | 16,6 1,1 154 | 1,07
16 | 0,22 | 0,16 | 0,44 | 14,9 10,2 | 091 | 62 | 194 | 0,75 | 16,0 | 1,21
19,5 | 0,21 | 0,15 | 0,36 | 13,3 8,4 | 0,82 56 | 21,0 0,75 | 19,2 | 1,09
245 | 0,21 | 0,14 | 0,29 | 11,5 6,7 | 0,73 50 | 226 055 |17,1 | 1,32
32 | 019 | 0,12 | 0,22 | 10,4 |1400| 5,1 | 065 | 44 | 24,4 0,55 | 20,8 | 1,18
39 [ 0,19 | 0,11 ] 0,18 | 9,4 42 | 057 | 39 |255 055|245 1,04
49 | 0,18 | 0,10 | 0,14 | 8,3 33 (050 | 34 | 264 037 |19,5| 1,36
66 | 0,16 | 0,08 | 0,11 | 7,1 25 | 044 | 30 | 284 | 037 | 24,2 | 1,18
8 | 0,15 | 0,08 | 0,09 | 6,5 20 | 041 | 28 |303| 0,37 | 27,7 | 1,09
100 | 0,14 | 0,07 | 0,07 | 5,6 1,6 | 038 | 26 | 327 | 037|315 | 1,04
i — przetozenie
nNda — sprawnos$¢ dynamiczna
ns — sprawnos¢ statyczna
h — przesuw S$ruby lub nakretki na obrét watu napedowego
M; — moment obrotowy na wale napedowym potrzebny do podniesienia Qs
n; — predko$¢ obrotowa watu napedowego
v — predko$¢ liniowa $ruby
P1 — moc nominalna na wale napedowym
Min — moment obrotowy nominalny na wale napedowym kotnierz silnikowy
Qan — nominalne obcigzenie dynamiczne (dla n1=14000br/min) silnik | Pm | Dm | bm | tm
Ps — moc silnika 7185 | 160 | 14 | 5 | 16
Qas - s"fa przesuwu dla mocy Ps 80B14 | 120 | 19 6 | 21,8
f — wspotczynnik mocy
80B5 200 19 6 21,8
90B14 140 24 8 27,5
90B5 200 24 8 27,5
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MRP-63 - wymiary gabarytowe i montazowe

35 kN

SP - SRUBA PRZESUWNA

SO - SRUBA OBROTOWA
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