MRP-26 - parametry techniczne

SP - éruba przesuwna

i Na Ns h M, ny v Pi | Min | Qan | Ps Qus f
mm/obr| Nm |[1/min|mm/s| kW Nm kN kw kN
75 1022015053 | 2,8 249 | 0,18 | 063 | 1,6 | 0,18 | 1,6 | 1,02
10 | 022|014 | 040 | 22 2800 18,7 | 0,16 | 0,53 | 1,8 | 0,12 | 1,4 | 1,30
75 022|015 (053 | 28 124 0,12 {082 | 21 | 0,12 | 2,1 | 1,00
10 0,21 | 0,14 | 040 | 2,2 93 | 010070 | 23 | 009 | 20 | 1,14
15 0,20 | 0,13 |1 0,27 | 1,6 6,2 | 0,08 | 057 | 2,6 | 0,06 | 1,9 | 1,39
19 | 019|012 | 021 | 1,4 49 | 0,07 | 051 | 28 | 006 | 23 | 1,24
255 0,18 | 0,10 [ 0,16 | 1,2 3,7 | 007 045 | 3,1 | 0,06 | 2,9 | 1,09
30 0,16 | 0,09 | 0,13 | 1,2 1400 31| 006|043 | 3,3 006 | 3,2 | 1,05
38 0,15 | 0,08 | 0,11 | 1,1 25 | 006 039 36 | 0,06 | 3,8 | 0,96
51 | 0,14 | 0,06 | 0,08 | 1,0 1,8 | 005|036 | 3,9 | 006 | 45 | 0,87
60 0,13 | 0,06 | 0,07 | 0,9 1,6 ( 005|034 | 42 | 0,06 | 51 | 0,83
78 0,12 | 0,06 | 0,05 | 0,7 1,2 (005|032 | 45 | 006 | 58 | 0,79

SO - $ruba obrotowa

i N Ns h M, ny v Pi | Min | Qan | Ps Qus f
mm/obr| Nm |[1/min|mm/s| kW Nm kN kw kN
7,5 0,25 | 0,17 | 0,67 | 3,2 31,1 0,21 | 0,71 1,6 | 0,18 | 1,4 | 1,16
10 0,24 | 0,16 | 0,50 | 2,5 2800 233|018 060 | 1,8 | 0,18 | 1,9 | 0,98
7,5 0,24 | 0,17 | 0,67 | 3,2 156 | 0,14 | 093 | 2,1 | 0,12 | 1,9 1,13
10 0,23 | 0,16 | 0,50 | 2,5 11,7 | 0,12 { 0,79 | 2,3 | 0,09 | 1,8 | 1,29
15 | 022015033 | 1,8 7,8 | 009 | 064 | 2,6 | 006 | 1,7 | 1,57
19 | 021]013|02 | 1,6 61 | 008|057 | 28 | 0,06 20 | 1,40
255 | 0,20 | 0,11 [ 0,20 | 1,4 46 | 007|050 | 3,1 | 006 | 2,6 | 1,23
30 0,18 | 0,10 | 0,17 | 1,4 1400 39 | 00704 | 3,3 | 0,06 | 2,8 | 1,19
38 0,17 | 0,08 | 0,13 | 1,3 311|006 044 | 36 | 006 | 3,3 | 1,08
51 0,15 | 0,07 | 0,10 | 1,2 23 | 006 |04 | 39 | 0,06 | 4,0 | 0,99
60 | 0,15 | 0,06 | 0,08 | 1,0 1,0 | 006 | 038 | 42 | 0,06 | 45 | 0,94
78 0,13 | 0,06 | 0,06 | 0,8 1,5 (005|036 | 46 | 006 | 51 | 0,89

i — przetozenie

Nda — sprawnos$¢ dynamiczna

ns — sprawnosc¢ statyczna

h — przesuw $ruby lub nakretki na obrét watu napedowego

M; — moment obrotowy na wale napedowym potrzebny do podniesienia Qs
n; — predko$¢ obrotowa watu napedowego

v — predkosc¢ liniowa $ruby

P1 — moc nominalna na wale napedowym

Min — moment obrotowy nominalny na wale napedowym

Qan — nominalne obcigzenie dynamiczne (dla n1=14000br/min)
Ps — moc silnika

Qus — sita przesuwu dla mocy Ps

f — wspotczynnik mocy
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MRP-26 - wymiary gabarytowe i montazowe 5 kN

SP - SRUBA PRZESUWNA SO - SRUBA OBROTOWA
standard ostona OP
O n Oprawa fozyska OL
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Minimalna dtugos¢ $ruby w wersji SP Dtugos¢ ostony OP }:L;:..;:{
z ostong OP bez t————t
z blokada © Ll
bez blokady| z blokada 2 blokady obrotu/ z
standard | obrotu/ obrotu/ L . obrotu/ .| czujnikami 23801
wysuniecia | wysuniecia czu1(r:11|k§m| wysuniecia wyzguntl’eua cIy o725
Sruby $ruby Sruby Y !
L | 140+skok | 140+skok | 167+skok | 185+skok | [Lop| 50+skok | 78+skok |108+skok W wersji z ostona OH dhugoéé éruby nalezy odpowiednio

W wersji z ostong OH dtugos$¢ Sruby nalezy odpowiednio zwiekszy¢ zwiekszy¢ (patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH).
(patrz pkt. Ostona harmonijkowa OH). 2 Wysokosé nakretki

1) Wersja z czujnikami CI wystepuje z blokadg obrotu lub blokadg wysuniecia $ruby. (patrz pkt. Dodatkowe elementy do wersji SO).
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